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INTRODUCCION

La horticultura afronta desafios criticos como el control de
plagas y la gestion ineficiente del agua, demandando
soluciones innovadoras para mejorar la produccion vy
conservar recursos esenciales.

La implementacion del 1oT se perfila como una solucidn
prometedora. Integrada con tecnologias emergentes, ofrece
soluciones revolucionarias para superar los desafios agricolas.



INTRODUCCION

Los Sistemas Ciber Fisicos desempenan un rol crucial al
proporcionar control y adaptabilidad en la agricultura,
especialmente en la horticultura y la prevencion de plagas.

Esta propuesta busca ofrecer mejoras notables en Ia
automatizacion del riego y la gestion de plagas, aprovechando
la flexibilidad y adaptabilidad de los CPS.



INTRODUCCION

La validacion de este disefio arquitectural se basa en un caso
de estudio especifico en Colima, Meéxico. La sociedad
"Ornamentales de Colima SPR de RL de CV" se enfoca en la
comercializacion de especies ornamentales, asociandose con
el Consejo Estatal de Productores de Planta de Ornato de
Colima (COEPPLANTS). Este caso servira como base para
demostrar la aplicabilidad de las soluciones propuestas.



METODOLOGIA
DE INVESTIGACION

El diseno arquitectural del CPS propuesto se fundamenta en
una investigacion tecnologica presentada por De La Cruz
Casano (2016) en el ambito de la ingenieria.

Esto con el objetivo de utilizar el conocimiento como base
para transformar la realidad, ya sea a través de mejoras en lo
existente o en la creacion de nuevos elementos



METODOLOGIA
DE DESARROLLO

La construccion del CPS desde su diseno hasta su despliegue
se fundamenta en la metodologia de desarrollo de

prototipos, también conocida como el modelo en espiral de
Pressman (2022) -

1. Comunicacion g
2. Planeacion '
3. Modelado

4. Construccion
5. Despliegue




RESULTADOS

1. Disefio de la arquitectura de comunicacion (Anexo 1)

El modelo conceptual ofrece una vision abstracta y clara de
como interactuan los componentes fisicos y digitales en el
sistema CPS. Es crucial para comprender y visualizar la
estructura de comunicacion en el proyecto, facilitando la
planificacion y ejecucion del diseno.



RESULTADOS

2. Diseno del algoritmo de toma de decisiones (Anexo 2)

Para garantizar un proceso de toma de decisiones sobre |a
actuacion del riego automatizado se emplea el algoritmo de
Kalman.Este diagrama facilita la comprension del proceso,
permitiendo una implementacion efectiva y una facil
identificacion de cada etapa de reduccion de ruido y toma de
decisiones basadas en mediciones previas.



RESULTADOS

3. Diseno del sistema de aspersion (Anexo 3)

Este diagrama proporciona una representacion visual clara de
la interconexion entre los distintos componentes del sistema
de riego. Facilita la comprension global de la infraestructura,
mejorando la planificacién, identificacion de fallos y el diseno
efectivo de mejoras en el sistema.



RESULTADOS

4. Diseno del dispositivo lIoT (Anexo 4)

Este diagrama servira como una guia fundamental para
comprender la arquitectura y el flujo de datos en nuestro
sistema, brindando una vision general de como se comunican
e interactuan los diversos elementos para lograr un control
eficiente del riego en entornos agricolas.
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ANEXO 2

Diseno del algoritmo de
toma de decisiones
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ANEXO 3

Diseno del sistema de
aspersion
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ANEXO 4
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CONCLUSIONES

Con el diseno de este sistema, se destaca la relevancia de

soluciones en el desarrollo agricola, determinando asi:

Diseno arquitectural integral
Flexibilidad de adaptacion.

Soluciones personalizadas
Implementacion de filtros estadisticos

Contribucion al medio
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